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MLデータ

• 青い部分のデータ(in, outの(x,y,u,v))を金築さんより頂いた

• 次：青をインプットとして回す



前回報告のデータ問題解決

以下により解決

• チェンバの座標系が違った
• 全てxと思っていたが、x, u, v

だった

• LocalTrack→HitのLocalPos



前回報告の修正(beamP – scatP)



前回報告の修正(beamP – scatP)

• std~57 MeV/c ≠ Δp/p

• Histを見る必要があった


